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 چکیذٌ :
 Compact( اضائِ قسُ اؾت کِ SAR( ضازاض تا ضٍظًِ هجاظی )DP) Dual Polarimetryی طتطزاضیتصَی ّاؿتنیؾاذیطا هس جسیسی زض 

Polarimetry (CP ًُاهیس )ایي هس چٌسیي هعیت هْن ضا ًؿثت تِ هس قَز یه .Full Polarimetry (FP زاضا )ّاآى اظجولِکِ  تاقسیه 

ایي  ضغنیػلاقاضُ کطز.  SARتِ افعایف زض پٌْای ًَاض ٍ ًیع کاّف زض پیچیسگی، ّعیٌِ ٍ ًطخ زازّای یک ؾیؿتن تصَیطتطزاضی  تَاىیه

 ةهطاتتِی تا اؾتفازُ اظ ایي هس، تٌسعثمِ. تٌاتطایي ًتایج حاصل اظ کٌسیهاذص  FPهعایا، ایي هس اعلاػات کوتطی اظ اّساف ضا ًؿثت تِ هس 

ی ّازازُی تا اؾتفازُ اظ تٌسعثمِذَاّس تَز. ایي تحمیك، ضٍقی ضا جْت تْثَز ًتایج حاصل اظ  FPی هس طیکاضگتِکوتط اظ ًتایج حاصل اظ 

CP  تطای ایي هٌظَض، زٍ ضٍـ زضًظط گطفتِ قسُ اؾت. زض ضٍـ اٍل، هسّای زّسیهپیكٌْاز .CP ِؾاظی قسُ اظ هس قثیFP  ُهاَّاض

RADARSAT-2ٍ ،  زض ضٍـ زٍم، هسّایFP  تاظؾاظی قسُ اظ ایي هسّایCP ِک(Pseudo Quad Polarimetry (PQ ًُاهیس )قًَسیه )

ی حاصل اظ ّازلتزض ؾغح ٍیػگی،  CPکِ تطکیة هسّای  زّسیه. ًتایج ایي پػٍّف ًكاى قًَسیهزض ؾغح ٍیػگی تا یکسیگط تطکیة 

 ذَاّس کطز. FPی هس طیکاضگتِی حاصل اظ ّازلتی ضا تْثَز زازُ ٍ گاّی تْتط اظ تٌسعثمِ
 

  ی.تٌسعثمِ، تلفیك زض ؾغح ٍیػگی، پلاضیوتطی Compact َای کلیذی :ياشٌ
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 مقذمٍ -1

ّاای  زٍ پالؽ تاا پلاضیعاؾایَى   1(SARیطتطزاضی ضازاض تا ضٍظًِ هجاظی )تصَّای  یؿتنؾFull Polarimetry (FP )زض هس 

زضیافات   2ظهااى ٍ کاَّطًؽ  ّن صَضت تِّای افمی ٍ ػوَزی ٍ زض هماتل زٍ پالؽ تا پلاضیعاؾیَى افمی ٍ ػوَزی اضؾال،

قَز، تكاکیل   یه 4پطاکٌف، کِ قاهل چْاض همساض پؽ3قَز. تٌاتطایي تطای ّط پیکؿل اظ تصَیط یک هاتطیؽ پطاکٌف یه

لاػات تیكتطی اظ اّساف اذاص قاَز. حمیمتاا    زّس تا اع یهذَاّس قس. ایي ًَع ًحَُ اضؾال ٍ زضیافت پلاضیعاؾیَى اجاظُ 

ّاای   یؿتنؾی هرتلف ًؿثت تِ زیگط کاضتطزّاپتاًؿیل تالای ذَز ضا زض اذص زازُ ٍ ًیع ػولکطز تْتط ذَز ضا زض  FPهس 

ضٍ  یاي اظا. [1]تاقاس   یهتیكتطی  5(PRFاثثات کطزُ اؾت. ٍلی هتاؾفاًِ زاضای فطکاًؽ تکطاض پالؽ ) SARیطتطزاضی تصَ

ذَاّس تاَز.   تط ظهاىتط ٍ  یچیسُپی اذص قسُ، ّا زازُتط ٍ آًالیع  یٌِّعزض ایي هس،  SARّای تصَیطتطزاضی  یؿتنؾعطاحی 

 .[2]تَاًٌس پَقف زٌّس  یهیجِ هٌغمِ کوتطی ضا زضًتًصف قسُ ٍ  ّا آىّوچٌیي پٌْای ًَاض 

ل زٍ (، یاک پلاضیعاؾایَى )افمای یاا ػواَزی( اضؾاال ٍ زض هماتا       DP) Dual Polarimetryّای تصَیطتطزاضی  یؿتنؾزض 

کٌٌاس.   یهی آٍض جوغقَز. ایي هسّا تٌْا ًیوی اظ اعلاػات هاتطیؽ پطاکٌف ضا  یهپلاضیعاؾیَى )افمی ٍ ػوَزی( زضیافت 

، کااّف پیاسا   SARّاای تصاَیطتطزاضی    یؿتنؾتٌاتطایي پطزاظـ زازُ ٍ ًیع هحتَای اعلاػاتی تصاٍیط پلاضیوتطیک ایي 

 کٌس. یه

قاَز.   یه( ًاهیسُ CP) Compact Polarimetryقسُ اؾت کِ  DPّای تصَیطتطزاضی  یؿتنؾاذیطا ضقس لاتل تَجْی زض 

کاِ   یزضحاال ضا کااّف زّاس،    SARی یک ؾیؿتن تصاَیطتطزاضی  ّا زازُایي هس لاتلیت زاضز تا پیچیسگی، ّعیٌِ ٍ ًطخ 

، DPّاای   یؿاتن ؾ. ّواًٌس زیگاط  [3]ضا حفظ کٌس  FPزض هس  SARّای یک ؾیؿتن  یتلاتلکٌس تا تؿیاضی اظ  یهتلاـ 

قَز. تا ایي تفاٍت  یهًیع یک پلاضیعاؾیَى اضؾال، ٍ زض هماتل زٍ پلاضیعاؾیَى زضیافت  CPّای تصَیطتطزاضی  یؿتنؾزض 

ِ ّاا آى اؾات کاِ     یؿاتن ؾای ًیع تاقٌس. هعیت اصلی ایي  یطُزاتَاًٌس  یهّای اضؾالی یا زضیافتی کِ پلاضیعاؾیَى  تٌْاا  ًا

تاطی ضا ًؿاثت    یغٍؾٌٌس، تلکِ پٌْای ًَاض ک یهی آٍض جوغ DPاعلاػات تیكتطی اظ اّساف ضا ًؿثت تِ هسّای اؾتاًساضز 

)اضؾاال   pi/4ٍجَز زاضز: هاس   CPّای تصَیطتطزاضی  . زض حال حاضط ؾِ هس تطای ؾیؿتن[4]زٌّس  یهپَقف  FPتِ هس 

CTLRزضیافت ذغی(، هس -ذغی
DCP زضیافت ذغی( ٍ هس-)اضؾال زایطُ ای 6

ای(. ایي  یطُزازضیافت -)اضؾال زایطُ ای 7

 گاطز  چپای یا زایطُ گطز ضاؾتای تَاًس زایطُ یهای، پلاضیعاؾیَى اضؾالی  یطُزاًکتِ تایس تَجِ قَز کِ زض هسّای اضؾال 

 تاقس.

اذاص   FPیوتطیک کوتطی اظ اّساف ضا ًؿثت تاِ هاس   پلاضٌَّظ اعلاػات  CPعایای اقاضُ قسُ زض فَق، هسّای ضغن ه یػل

ذَاٌّس زاقت. زض ایاي   FPّای ی ًؿثت تِ زازُتٌس عثمِتطی زض فطآیٌس  یفضؼػولکطز  CPی ّا زازُضٍ،  یياظاکٌٌس.  یه

اضائِ قسُ اؾت. ًتیجِ ضٍـ پیكاٌْازی تاا    CPیلِ هسّای ٍؾ تِی تٌس عثمِتحمیك، ضٍقی جْت تْثَز ًتایج حاصل اظ 

 همایؿِ ٍ اضظیاتی قسُ اؾت. FPآهسُ اظ هس  زؾتتًِتیجِ 

 ريغ پیؽىُادی ایه تحقیق -2

ّاای پلاضیوتطیاک اؾاترطاد قاسُ، تاا       یػگای ٍزض ؾغح  CPی، هسّای تٌس عثمِی ّا زلتزض ایي پػٍّف، جْت تْثَز 

 FPکاِ اظ هاس    CPقًَس. تطای ایي هٌظَض، زٍ ضٍـ زضًظط گطفتِ قاسُ اؾات. زض ضٍـ اٍل، هاسّای     یهیکسیگط تلفیك 

                                                 
1
 Synthetic Aperture RADAR 

2
 Coherence 

3
 Scattering Matrix 

4
 Backscatter 

5
 Pulse Repetition Frequency 

6
 Circular Transmit-Linear Receive 

7
 Dual Circular Polarimetric 
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 Souyris [5]کِ تا اؾاتفازُ اظ ضٍـ تکاطاضی    PQ، ٍ زض ضٍـ زٍم هسّای اًس قسُؾاظی قثیِ RADARSAT-2هاَّاضُ 

ّاای   یػگای ٍقاَز: اؾاترطاد    یها قًَس. ّاط زٍ ضٍـ قااهل ؾاِ هطحلاِ اصالی       یه، تا یکسیگط تلفیك اًس قسُتاظؾاظی 

 ی.تٌس عثمِّای تْیٌِ ٍ  یػگیٍپلاضیوتطیک، اًتراب 

 ی پلاریمتریکَا یصگیياظتخراج  -2-1

. قاَز  یها ٍیػگی پلاضیوتطیک اؾترطاد  40تؼساز  CPهسّای  2 × 2ّای کٍَاضیاًؽ زض ضٍـ اٍل، اظ ّط یک اظ هاتطیؽ

ی اصالی ٍ  ّاا  یػگا یٍ، 10گطّاای هاَد  ، تَصایف 9، اجاعای اؾاتَکؽ  8ی قاهل ظٍایاای اؾاتَکؽ  عَضکل تِ ّا یػگیٍایي 

 ( هكاّسُ کطز.1زض جسٍل ) تَاى یهضا  ّا یػگیٍ. ایي سًقَ یه 11ی ّسفّاِ یتجع

 .CPمذَای  2 × 2َای کًياریاوط  اظتخراج ؼذٌ از ماتریط کیمتریپلارَای  : يیصگی1جذيل 

 تعذاد وماد تًضیح يیصگی

[6]زيایای اظتًکط   
 τ 1 ظاٍیِ تیضَیت

 φ 1 ظاٍیِ تَجیِ

[6]اجسای اظتًکط   g 4 تطزاض اؾتَکؽ 

[6]گرَای مًج تًصیف  

 p 2 احتوالات همازیط ٍیػُ

 λ 2 همازیط ٍیػُ

 CONT 1 کٌتطاؾت

 LPR 1 ًؿثت پلاضیعاؾیَى ذغی

ایًؿثت پلاضیعاؾیَى زایطُ  CPR 1 

 DoLP 1 زضجِ پلاضیعاؾیَى ذغی

ایزضجِ پلاضیعاؾیَى زایطُ  DoCP 1 

ًظویتی  H 1 

 A 1 ًاّوؿٌگطزی

 m 1 زضجِ پلاضیعاؾیَى

 δ 1 فاظ ًؿثی

 α 1 ظاٍیِ پلاضیعاؾیَى

 Span 1 هجوَع ػٌاصط لغط اصلی هاتطیؽ کٍَاضیاًؽ

[5]َای اصلی يیصگی  CP [C] 3هاتطیؽ کٍَاضیاًؽ  

[10-7] َذف تجسیٍ َای  

m-delta ِتجعی [m-δ] 3 

m-chi تجعیِ    [m-χ] 3 

m-psi ِتجعی [m-ψ] 3 

m-alpha ِتجعی [m-α] 3 

Cloude ِ4            تجعی 

 40   مجمًع

 

ٍیػگای پلاضیوتطیاک کاِ قااهل      50تؼاساز   PQهاسّای   3 × 3ّاای کٍَاضیااًؽ   زض ضٍـ زٍم، اظ ّط یاک اظ هااتطیؽ  

( ًكاى 2زض جسٍل ) ّا یػگیٍ. ایي قَز یه، اؾترطاد قَز یه SARگطّای ی ّسف ٍ تَصیفّاِ یتجعی اصلی، ّا یػگیٍ

 زازُ قسُ اؾت.

                                                 
8
 Stokes Angle 

9
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10
 Wave Description 

11
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 .FPي  PQمذَای  3 × 3َای کًياریاوط  َای پلاریمتری اظتخراج ؼذٌ از ماتریط : يیصگی2جذيل 

 تعذاد وماد تًضیح يیصگی

[6]  َای اصلیيیصگی  
 PQ [C] 4هاتطیؽ کٍَاضیاًؽ 

 PQ [T] 4هاتطیؽ کَّطًؿی 

[6]  َای َذفتجسیٍ  

H/A/Alpha ِتجعی 

Alpha, Beta, Delta, 

Gamma, Lambda, H, A, 

HA, H(1-A), (1-H)A, (1-

H)(1-A) 

11 

Freeman تجعیِ ؾِ جعئی [Free] 3 

Van Zyl تجعیِ ؾِ جعئی [Van] 3 

Yamaguchi تجعیِ ؾِ جعئی [Yama] 3 

Yang   ٍ An تجعیِ ؾِ جعئی [An] 3 

گرَای تًصیف SAR   [6]  

زیط ٍیػُاحتوالات هما  p 3 

 λ 3  همازیط ٍیػُ

 RVI 1 قاذص پَقف گیاّی ضازاضی

 PH 1  اضتفاع پسؾتال

 PA 1 ػسم تماضى پلاضیعاؾیَى

 SERD, DERD  اذتلاف ًؿثی همازیط ٍیػُ

SE, SEI, SEP 

2 

ًظویتی قٌَى   3 

 DP 1 غیطپلاضیعاؾیَى

 Ro13, CCC 2 ضطیة ّوثؿتگی

 PF 1 کؿط پلاضیعاؾیَى

 Span 1 هجوَع ػٌاصط لغط اصلی هاتطیؽ کٍَاضیاًؽ

 50   مجمًع

 ی تُیىٍَا یصگیياوتخاب  -2-2

اؾت. هعیت اصالی   اًجام قسُ [11]الگَضیتن غًتیک ی پلاضیوتطیک تْیٌِ تا اؾتفازُ اظ ّا یػگیٍزض ایي تحمیك، اًتراب 

ؾاظی ًیاظ ًساضز ٍ لاتل اجطا حتی زض فضای جؿاتجَی   یٌِتْالگَضیتن غًتیک آى اؾت کِ تِ اعلاػات ظیازی زضتاضُ تاتغ 

قَز. صَضت تصازفی تَلیس هیکطٍهَظٍم ٍ تِ 50فازُ اظ الگَضیتن غًتیک، جوؼیت اٍلیِ تطاتط تا تاقس. جْت اؾت یهتعضگ 

تاطای اًترااب ٍالاسیي،     Tournamentکٌٌس. ّوچٌیي اظ ضٍـ کطٍهَظٍم تطتط تِ ًؿل تؼس اًتمال پیسا هی 2زض ّط ًؿل، 

ًؿال   10کِ تفاٍت تیي تْتاطیي ًتیجاِ   تیقَز. زضصَض% ٍ جْف یکٌَاذت اؾتفازُ هی 80ای تا ًطخ تماعغ تک ًمغِ

ػٌَاى تاتغ ّسف زضًظط تٌسی تِکوتط تاقس، الگَضیتن هتَلف ذَاّس قس. زض ضوي زلت کلی عثمِ 000001/0هتَالی اظ 

 گطفتِ قسُ اؾت.

 یتىذ طثقٍ -2-3

SVMزض ایي پػٍّف، ضٍـ غیطپاضاهتطیک ًظاضت قسُ 
ّاای پلاضیوتطیاک اؾاترطاد     یػگای ٍی تٌس عثمِجْت  [12] 12

ِ ، لاتلیت آى زض حل هؿائل غیطذغای ٍ  SVMقسُ اؾت. هعیت اصلی  تطزُ کاض تِقسُ،  ِ یاػُ  ٍ تا ِ ی تٌاس  عثما یلِ ٍؾا  تا

، ٍ تااتغ  SVMی کٌٌاسُ  تٌاس  عثمِجْت هحاؾثات  LIBSVM [13]ی ا کتاتراًِتطزاضّای ٍیػگی اؾت. ّوچٌیي تؿتِ 

RBF
 تاتغ کطًل اًتراب قسًس. ػٌَاى تِ 13

                                                 
12

 Support Vector Machine 
13

 Radial Basis Function 
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 َا دادٌمىطقٍ مطالعاتی ي  -3

ّای قطلی کاًازا، تطای ایي پػٍّف اًتراب قسُ اؾت. ایاي جٌگال    یالتا، ٍالغ زض یکی اظ Petawawaجٌگل تحمیماتی 

اهل زضذتااى  لطاض زاضز، اؾاؾا قا  Ottawaکیلَهتطی قوال غطتی قْط  200تَزُ ٍ تمطیثا زض  Chalkکِ ًعزیک ضٍزذاًِ 

ی هرتلف جٌگلی ضا تط تصَیط ضظٍلَقي ّا گًَِی زازُ هطجغ ّا گَىالف( پلی -1قَز. قکل ) یه چَب ؾرتٍ  چَب ًطم

ی ًْایی اًتراب قسُ زض ایي تحمیك، کِ قااهل قاف کالاؼ    ّا کلاؼ( هجوَػِ 3زّس. ّوچٌیي جسٍل ) یهتالا ًكاى 

ی گیااّی  ّاا  پَقف(، هٌغمِ قْطی، ضٍزذاًِ ٍ چَب ًطمؾیاُ ) (، صٌَتطچَب ًطم(، کاد ؾفیس )چَب ؾرتتلَط لطهع )

زّس. زازُ هَضز اؾتفازُ زض ایاي پاػٍّف،    یهًوایف  قاى هطتَعِی آهَظقی ٍ تؿت ّا ًوًَِقًَس، ضا ّوطاُ تا تؼساز  یه

ب( ایاي   -1اذص قسُ اؾات. قاکل )   Cٍ زض تاًس  FPزض هس  RADARSAT-2تَؾظ هاَّاضُ  2009آگَؾت  4زض تاضید 

ی لطهاع،  ّاا  ضًگتِ تطتیة         ٍ      ،        ، کِ زض آى Pauli-RGBزازُ ضا زض یک تصَیط ضًگ کاشب 

 زّس. یهؾثع ٍ آتی ّؿتٌس، ًكاى 

 راَىما

 

  

 )الف( )ب( 

 Googleی مختلف جىگلی را تر تصًیر رزيلًؼه تالای گرفتٍ ؼذٌ از ظایت َا گًوٍی دادٌ مرجع َا گًن: )الف( پلی1ؼکل 

Map ٌي )ب( داد ،RADARSAT-2  در مذFP ٍومایػ  صًرت تPauli-RGB. 

 

 ی وُایی اوتخاب ؼذٌ در ایه تحقیقَا کلاض: مجمًعٍ 3جذيل 

 کلاض
َای تعذاد پیعکل

 آمًزؼی

َای تعذاد پیعکل

 تعت

 772 980 تلًط قرمس

ظفیذکاج   305 375 

 782 900 صىًتر ظیاٌ

 494 570 مىطقٍ ؼُری

 810 1047 ريدخاوٍ

َای گیاَیپًؼػ  978 631 

 تحث ي تررظی وتایج تحقیق -4

ّای پلاضیوتطیک اظ ّاط یاک   ؾطی ٍیػگیزض ّط یک اظ زٍ ضٍـ تَضیح زازُ قسُ زض لؿوت ضٍـ پیكٌْازی، اتتسا یک

زٌّس. حاال   یهتطکیة قسُ ٍ یک هجوَػِ ٍیػگی جسیس ضا تكکیل  تاّنّا  یػگیٍقَز. ؾپؽ ایي  یهاظ هسّا اؾترطاد 

ّاای   یػگای ٍی تالاتط، الگَضیتن غًتیک تط ضٍی ایي هجوَػِ ٍیػگی جسیس اجطا قسُ ٍ تٌس عثمِی ّا زلتکؿة  هٌظَض تِ

ِ جْات   SVMقًَس. ًْایتا ضٍـ  یهتْیٌِ اًتراب  ِ     یػگای ٍی تٌاس  عثما ز )ایاي ضٍـ  ضٍ یها کااض  ّاای اًترااب قاسُ تا

GA_SVM  .)ی ّاا  زلات ّای پلاضیوتطیک تطگعیسُ قسُ تَؾظ الگَضیتن غًتیاک،   یػگیًٍاهیسُ قسُ اؾت ِ ی تٌاس  عثما
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تاطای   GA_SVMی قسُ حاصل اظ ضٍـ تٌس عثمِتطای ّط هس ٍ هسّای تلفیك قسُ، ٍ ًیع تصَیط  SVMحاصل اظ ضٍـ 

 آهسًس. زؾتتِظیط  صَضت تِّط زٍ ضٍـ اٍل ٍ زٍم 

 تًظط الگًریتم شوتیک. CPَای پلاریمتریک ترگسیذٌ ؼذٌ از مذَای  یصگیي :4جذيل 

 َای َذفتجسیٍ َای اصلیيیصگی گرَای مًجتًصیف اجسای اظتًکط زيایای اظتًکط مذ

CTLR_L τ  CPR, CONT C22             

CTLR_R   CPR,δ            
        

DCP_L  g0, g2   , H, DoCP   

DCP_R   H C22                 

pi//4  g1, g2 LPR, A,    C12                 

           
 

 

 درصذ(. ترحعة) GA_SVM، ي ویس ريغ CPتا اظتفادٌ از مذَای  SVMی حاصل از ريغ تىذ طثقٍی َا دقت: 5 جذيل

َای گیاَیپًؼػ دقت کلی  مذ/ريغ تلًط قرمس کاج ظفیذ صىًتر ظیاٌ مىطقٍ ؼُری ريدخاوٍ 

16/68  34/93  100 91/42  77/67  46/15  34/56  CTLR_L 

96/68  68/86  100 85/54  91/62  26/28  86/56  CTLR_R 

68/68  49/90  100 95/79  45/53  66/14  46/52  DCP_L 

89/66  77/94  100 59/66  23/60  47/7  20/45  DCP_R 

46/75  97/93  100 81/84  67/68  53/12  06/66  pi/4 

76/79  86/92  100 10/92  97/70  33/37  43/69  CP_GA_SVM 

 

 

 راَىما

 

 .CPتا اظتفادٌ از مذَای  GA_SVMی ؼذٌ حاصل از ريغ تىذ طثقٍ: تصًیر 2ؼکل 
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 تًظط الگًریتم شوتیک. PQَای پلاریمتریک ترگسیذٌ ؼذٌ از مذَای  یصگیي: 6جذيل 

َای اصلیيیصگی مذ َای َذفتجسیٍ  گرَای تًصیف  SAR 

PQ_CTLR_L T12, T22 
Beta, Delta, Gamma, H, (1-H)A, 

(1-H) (1-A), [Free]OB p1, p3, DERD 

PQ_CTLR_R C22 
Alpha, Beta, HA, (1-H)A,  

[Free]DB, [Yama]OB   , SE 

PQ_DCP_L  
Alpha, H, H (1-A), [Free]DB, 

[Van]OB, [Yama]OB, [An]OB p3, SPAN, Ro13 

PQ_DCP_R C13, C22 
Beta, HA, [Yama]V,  

[An]V 
SERD, PF, PA, 

RVI, SEI, Ro13 

PQ_pi/4 C33, T12, T22 
Alpha, Delta, A, (1-H)(1-A), 

[An]OB, [An]V 
     , CCC, 

Ro13  
 

 درصذ(. ترحعة) GA_SVM، ي ویس ريغ FPي  PQتا اظتفادٌ از مذَای  SVMی حاصل از ريغ تىذ طثقٍی َا دقت: 7جذيل 

دقت 

 کلی

َای پًؼػ

 گیاَی
 ريدخاوٍ

مىطقٍ 

 ؼُری

صىًتر 

 ظیاٌ

کاج 

 ظفیذ
 مذ/ريغ تلًط قرمس

96/73  30/97  100 06/55  78/73  46/31  49/60  PQ_CTLR_L 
72/78  68/86  100 07/73  50/72  46/51  05/73  PQ_CTLR_R 

73 51/96  100 33/44  55/74  13/42  25/57  PQ_DCP_L 
91/73  09/82  100 39/49  01/73  86/45  07/70  PQ_DCP_R 
42/82  02/93  100 87/89  95/75  40/42  55/76  PQ_pi/4 
05/84  77/94  100 76/96  19/75  60/45  10/78  FP 

01/85  62/97  100 78/98  92/79  60/49  53/72  PQ_GA_SVM 

 

 

 راَىما

 

 .PQتا اظتفادٌ از مذَای  GA_SVMی ؼذٌ حاصل از ريغ تىذ طثقٍتصًیر  :3 ؼکل

ِ     CP، تلفیك هاسّای  قَز یه( هكاّسُ 7( ٍ )5کِ اظ جساٍل )عَض ّواى تٌاسی فاطاّن    ًتاایج تْتاطی ضا زض فطآیٌاس عثما

آهسُ تَؾظ هس  زؾتتِتٌسی  ی عثمِّا زلتآهسُ اظ ایي ضٍـ پیكٌْازی، گاّی اظ  زؾتتِی ّا زلت. ّوچٌیي کٌس یه

FP ( ضا تثیٌیس(.7تْتط ذَاّس تَز )جسٍل ) 

 یریگ جٍیوت -5

پیكٌْاز قس ٍ ًتایج، کاضایی ٍ ػولکطز  CPتٌسی حاصل اظ هسّای  ی عثمِّا زلتزض ایي تحمیك، ضٍقی جْت تْثَز زض 

ّای کوتطی ًؿثت تِ زازُ کیوتطیپلاضّویكِ زاضای اعلاػات  CPّای اگطچِ زازُهَثط ضٍـ پیكٌْازی ضا اثثات کطز. 
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FP ِّای چٌسپلاضیعاؾایَى  ًؿثت تِ زیگط ؾیؿتنزلیل زاضا تَزى چٌسیي هعیت هْن ّؿتٌس، ٍلی تSAR کاِ  ، ٌّگااهی

تَاًٌس یک اؾتطاتػی هَثط تاقٌس. ّوچٌیي تا ّای پلاضیوتطیک هحسٍز ّؿتٌس ٍ یا زض زؾتطؼ ًیؿتٌس، هیهٌاتغ ؾیؿتن

اؾات   طیپص اهکاىتِ ًتایج تْتطی زؾت یافت. ایي ًَع تلفیك  تَاى یهی پلاضیوتطیک ّا یػگیٍزض ؾغح  ّا زازُتلفیك ایي 

ی ا ٌاسُ یآزض هساض لطاض زاقاتِ ٍ یاا زض   ضا زاضًس،  CPچطاکِ زض حال حاضط حسالل ؾِ هاَّاضُ کِ لاتلیت اذص زازُ زض هس 

RISAT-1قااهل   ّاا  هااَّاضُ ًعزیک تِ فضا پطتاب ذَاٌّس قس. ایي 
ALOS-2 ٌّاسی،  14

RCMغاپٌای ٍ   15
کاًاازایی   16

 .قًَس یه
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Abstract 

Recently, a new mode is proposed in Dual Polarimetry (DP) imaging systems that is called Compact 

Polarimetry (CP) which has several important advantages in comparison with Full Polarimetry (FP) such 

as reduction ability in complexity, cost, mass, and data rate of a Synthetic Aperture RADAR (SAR) 

system. Despite these advantages, the CP mode, compared to the FP mode, still achieves less information 

to be extracted from targets. Therefore, results of classification obtained from CP data are lower than 

those obtained from FP data. In this paper, a new method is proposed to improve the results of 

classification obtaind by using CP data. For this propose, two ways are considered. First, the CP modes 

simulated by RADARSAT-2 FP mode, and second, Pseudo Quad Polarimetry (PQ) modes reconstructed 

by exploited CP modes are combine in the extracted polarimetric feature level. Results of this study show 

that this combination can be increase the classification accuracies. 

Keywords: Compact Polarimetry, Combination in Feature Level, Classification. 
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